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Biološki-inspirisani modeli 



Stvarno stanje 

 

• potencijalno neograničena 
heterogenost 

 

• šum je integralni deo 
funkcionisanja 

 

• ciklična razgradnja i ponovna 
izgradnja 

 

• nema centralizovanog plana, 
nema predefinisanih funkcija niti 
predefinisanih ciljeva 

 

 

 

Polazne pretpostavke postojećih 
modela    

• predefinisan skup dopuštenih 
struktura 

 

• šum = smetnja 

 

• delovi sistema su neophodni za 
funkcionisanje 

 

• Sistem je izgrađen na osnovu 
plana, svaka funkcija je jasno 
definisana i ima jasan cilj 

 

 

 



  



Samo-organizovanje 

• Spontano pojavljivanje uredjenosti kao 
posledica lokalnih interakcija 

(uredjenost – postojanje korelacije u sistemu 
sastavljenom od mnogo čestica/delova) 

• različiti konteksti = različiti formalizmi 
(termodinamicki sistemi daleko od ekvilibrijuma 
(formiranje zvezda i galaksija), reakciono-difuzioni 
sistemi, ...) 



Šum 

• Uobičajeni tretman:  

 

• Biološki organizmi:  
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Inverzni pristup modelovanju 

• (prvo-struktura) nasuprot (prvo-funkcija) 

• slobodno kreiranje funkcija 

 

 

 

• agenti i njihovo funkcionisanje nije 
predefinisano 
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Evolvable platform for designing cancer 
treatment strategies using nanoparticles 

 






